| Priemyselné roboty SCARA od spolocnosti

PowerNex

Svetovy vyrobca PowerNex vyplia poziadavky trhu na rychle a spolahlivé priemyselné roboty pre vyrobné
linky prostrednictvom autorizovanych distributorov aj v Eurépe. Rozmanitost a Sirokd volitelnost parametrov
predurcuje vyrobky na bezproblémové nasadenie do vyrobnej linky podla poziadaviek zékaznika.

Robot SCARA (Selective Compliance Assembly Robot Arm) od spolo¢nosti
PowerNex kombinuje estetiku a dizajn inZinierskych aplikacii, ktoré mozno
flexibilne pouzivat vo vyrobnej linke vdaka jeho kompaktnym rozmerom.
Pouziva komponenty a prislusenstvo znamych znaciek ako Japan Lion a Ni-
dec Drive Technology Corp. Dokaze plne uspokojit komplexné poziadavky
zékaznikov na automatizovant vyrobnu linku s vysokou presnostou +0,01
mm a vyhodou vysokého pomeru ceny a vykonu. Tento produkt je vhodny
pre automatické vyrobné linky, ako je montéaz, robotické davkovanie, uzamy-
kanie skrutiek, oznaCovanie, zvaranie, manipulacia, vizudlne moduly atd., a
je Siroko pouzivany v priemysle pre 3C, litiové batérie, novl energiu a rozne
komponenty.

e Nizky profil a ispora miesta 0 15 %, ¢o je vyhodné pre usporiadanie a
inStalaciu vyrobnej linky.

e Maximalne uzitocné zatazenie 20 kg; volitelhd dizka ramena 400 — 1 000
mm, podpora prisposobenia.

e Priaznivé ceny s najvy$Sou kvalitou produktu.

* Bohaté a kompletné pouzivatelské rozhranie, flexibilné na kombinaciu s
inymi zariadeniami.

Robot série P, napriklad model
P40, ma dizku ramena 1 000
mm, zdvih posledného Uchytu
predmetu je 420 mm, Standardna
maximalna hmotnost uchopeného
predmetu je 20 kg, maximalne 40
kg, Cas presunu z krajnych poloh
0,49 s s predmetom s hmotnos-
tou 2 kg. Opakovatelost pohybu
prvého aj druhého ramena je s
presnostou 0,025 mm a uhlova
presnost +0,01°C. Celkova hmot-
nost po montazi je 55 kg. Dolezity
mechanicky parameter je pripust-
ny moment zotrvacnosti, ktory
vyrobca PowerNex uvadza 0,05 kg/m2, maximélne 0,45 kg/m2. Z elek-
trickych parametrov je dolezity idaj o prikone jednotlivych servopohonov.
Hlavné rameno ma prikon 1 000 W, celé zariadenie 2 550 W.

Obr. 2 Priemyselny desktop robot série P

Na obr. 3 st pre nazornost rozmery manipulatora série P, model P40-1004
aj s naznacenym kablovym zvazkom medzi ramenami. Pripojenie k riadiacej
elektronike je Standardnym konektorom M12.

Robot CE-600S ma dizku ramena 600 mm, zdvih posledného tchytu pred-
metu je 40 mm, $tandardna maximalna hmotnost uchopeného predmetu je
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100 or more space for cables

*indicates mechanical stop position

Obr. 3 Rozmery desktop robota série CP

5 kg, maximalne 10 kg, ¢as presunu z krajnych poldh 0,6 s s predmetom
s hmotnostou 2 kg. Dalsie mechanické parametre, ako je opakovatelnost
pohybu prvého aj druhého ramena s presnostou 0,02 mm a uhlova pres-
nost +0,01°C, uvadzaju zariadenie do kategorie presnych manipulatorov
so Sirokymi moznostami pouzitia. Celkova hmotnost po montazi je 47 kg.
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Obr. 4 Dvojramenny desktop robot série CE

Pripustny moment zotrva€nosti, ktory vyrobca PowerNex uvadza, je 0,005
kg/m2, maximalne 0,05 kg/m2. Hlavné rameno mé prikon 1 000 W, celé
zariadenie 1 950 W.

Dalsie informacie v pripade zaujmu o vyrobky ziskate od autorizovaného dis-
tribdtora napéjacich zdrojov MEAN WELL pre Slovensko a Cechy na stranke
meanwell.sk. Technické detaily, katalogové listy a dokumenty k vyrobkom
ziskate priamo na stranke vyrobcu power-nex.com.
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